APLICACIONES ROBOTICAS
EN AGROALIMENTACION



Aplicaciones roboticas en agroalimentacion

Somos una ingenieria que concibe, disena,

desarrolla e integra soluciones
inteligentes en automatizacion

de Procesos fundamentadas en

Inteligencia Artificial Aplicada y
basadas en Vision, Manipulacion, Sensorica, ...

Copyright 2013 — ROBOCONCEPT Propietary and Confidential



Aplicaciones roboticas en agroalimentacion

Copyright 2013 — ROBOCONCEPT Propietary and Confidential



Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

Gestion verduras vy hortalizas (bandejas, mallado, ..)

Automatizacién de lineas consistentes en el
llenado controlado de bandejas mediante el
agrupamiento de productos diversos

Llenado de bandejas multiples

Llenado de bandejas
multiproducto

Clasificacion producto por
caracteristicas:

Tamanfo
Forma
Color
Peso

Llenado de bandejas por
caracteristicas homogéneas o
heterogéneas: Creacion de
lotes
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

Clasificacion y Gestion (pollo)

Diferenciacion de productos
por vision

' Automatizacion de lineas consistentes en la
' separacion y el encajado clasificado de piezas de
 despiece de pollo
"""""""""""""""""""""""""" Bandejas a peso fijo
Vision 3D
Pesadoras dinamicas
Llenado de bandejas con

producto ordenado

Llenado de bandejas por
caracteristicas homogéneas o
heterogéneas: Creacion de
lotes
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

Alimentacion raices de endibias a cinta

. Automatizacion de lineas consistentes en la seleccion y clasificacion para su colocacion en cinta
' de raices de endivias

___________________________________________________________________________________________

Producto heterogéneo: garra
especifica

Control de calidad de
. productos por vision: ;
. tamano/forma i

Clasificacion por tamafio

Control de posicionamiento

_________________________________________
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

v" La robética tiene como intenciéon final complementar o
sustituir las funciones de los humanos en tareas tediosas,
peligrosas o complejas. Sus beneficios se pueden resumir
en cuatro:

!. Productividad
2. Flexibilidad
3. Calidad

4. Seguridad
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

v La robética ha tardado en incorporarse al sector
agroalimentario por diferentes motivos:

Atomizacion de las empresas

Tradicional escasa inversion de capital

El bajo valor ainadido de los productos (en casos)
Estacionalidad

Entorno hostil

Mano de obra barata y escasa cualificacion
Incumplimiento de especificaciones (lavado, residuos)
Costes

NGO HWN—
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

En el ano 2000 50 robots. Hoy dia se han superado los 2000
Queda un largo camino pero se ha producido un gran
avance

Cada vez hay mas exigencias de produccion, diversidad y
presentaciones de los productos

Reduccion de costes y mejoras en niveles de calidad y
seguridad alimenticia

Sistemas flexibles de robética modular hacen que resulte

mas rentable robotizar procesos manuales
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

|. Empaquetado primario:

Embandejado + termoselladora
 Embandejado + flow pack

*  Flow pack

*  Termoformadora

2. Empaquetado secundario:

* Encajado:introduccion en caja de diferentes agrupaciones
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

3. Paletizado:

* Agrupacion de cajas

4. Procesos de manipulacion:

*  Corte (mecanico, ultrasonidos, chorro de agua,...)
 Eviscerado

* Decoracion pasteles
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Aplicaciones roboticas en agroalimentacion

ROBOTICA EN LOS PROCESOS

PALETIZADO

EMPAQUETADO
PRIMARIO

EMPAQUETADO
SECUNDARIO
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Aplicaciones roboticas en agroalimentacion

EJEMPLOS

. Empaquetado primario:
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EJEMPLOS

2. Empaquetado secundario:
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EJEMPLOS

3. Paletizado:
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Aplicaciones roboticas en agroalimentacion

EJEMPLOS

4. Procesos de manipulacion:

Copyright 2013 — ROBOCONCEPT Propietary and Confidential



Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

v Mercado con grandes posibilidades de automatizacion

v" Necesario un profundo cambio de mentalidad
v" Coyuntura econémica desfavorable

v Exigencia de incrementar la productividad para ser competitivos

v Evolucion constante de la tecnologia (elementos) y de la
integracion (ingenieria)

v" Cooperacion .......
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Aplicaciones roboticas en agroalimentacion
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Aplicaciones robodticas en agroalimentacion

“Moitas Grazas”

Jesus Eqguiazabal
jeguiazabal@roboconcept.com
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