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Automatizacion en la produccidon pescado

Necesidad de mercado: alcanzar el mayor grado de automatizacion
posible
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Problematica de |la automatizacion

Proceso

Producto: variaciones en

Forma

Color

Textura

Propiedades externas e internas

Mercado

Safe food
Aspecto de producto predefinible
Diversificacion de producto

-Automatizacion

Flexible a formas
Flexible a confecciones
Precisa
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Tendencias de futuro

Automatizacion tradicional

Enfocado a eliminar personas
Suma de conceptos monotarea

Automatizacion del futuro

Sistemas multisensor que mezclan sistemas de
vision con otro tipo de sensores para el
parametrizado multiple del producto

capacidades en una misma célula, a maquinas
multifuncionales, reconfigurables y adaptables

Sistemas inteligentes con autoaprendizaje y
auto-ajuste para nuevas especies procesadas
en la factoria

__________________________________________________________

Evolucion a sistemas holisticos, como suma de

Copyright 2013 — ROBOCONCEPT Propietary and Confidential



Algunos tendencias concretas

WE FTA (West European Fish Technologists Association)

Pesca moderna y acuicultura

Técnicas
Sostenibilidad

Medidas de calidad objetivas ;
Frescura
Calidad :
Conservacion
Nivel de proteinas
% sal
Clasificacion de especies

Mejoras en rendimiento de proceso

Mejoras en congelacion
Nuevos productos derivados :
Mejoras en la conservacion

Valor anadido en la cadena ;

___________________________________________________

SINTEF (NO)

Nuevos sensores

Control de calidad
Clasificacion por tamafio

Medidas de biomasa
Reutilizacion de subproductos
Nuevos metodos de pesca

Tecnologias de enfriado
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Ejemplo de sistemas flexibles

Concepto de garra especifica

Diseiio adaptado al producto
Basado en sistema de vacio y deformacion de la silicona
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Cabinplant (1)

————————————————————————————————————————————————————

Colocacion de sardinas en latas para su
posterior cerrado y alimentacion a
autoclave

Situacién actual:

Intensivo en mano de obra
Cadencias lentas por limpieza manual

Sistema de vision para
determinacidon de cortes

Garra: descabeza y eviscera
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Cabinplant (y II)

o o o -y

Alimentacion a tolva
Cinta de elevacion y separacion/alineacion mediante sistema de vibracion
Candecia: 300 ppm (5 robots)

Recirculacion de pescado no procesado
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Creacion de bandejas a peso de salmon

Situacién actual:

Intensivo en mano de obra
Cadencias lentas por limpieza manual
El peso de las bandejas no es preciso

Cadencia: 150 ppm
= Corte preciso: pesaje y sistema de vision 3D

Rechazo de punta y cola
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Llenado de cajas con langostino

________________________________________

Colocacion de langostinos de forma Llenado de cajas multicapa

ordenada en cajas Separacion de especies: color

Situacion actual Vision artificial
Intensivo en mano de obra
Problemas de clasificacion especies
Deteccion de enfermedades

Vision artificial

Producto doblado en las
bandas de transporte

.« Enfermedades: color
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Sexado Verdel (1)

_____________________________________________

Deteccion de sexo mediante colorimetria de fibra
optica

Insercion de colocrimetro en gonadas mediante
agujas

________________________________________________

' Situacién actual:

Sexado poco fiable
Pérdidas economicas por fileteado

e - - - - - - - - - = = -]

Intensivo en mano de obra :

Deteccion mediante vision de zona de pinchado

Disefio de garra de manipulacion de pescado
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Sexado Verdel (y II)

________________________________________________

Primera solucion industrial :
‘robotizada para el sexado de:
verdel i

Cadencia: 240 ppm

= Produccion: 3.000 Kg/hora
’ / ! Eficiencia: superior al 98%
[ oo
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“muchas gracias”

www.roboconcept.com
info@roboconcept.com
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